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Ejercicio Nº 6- Enunciado 
 

En la barra indicada en la figura 6.1, sometida a flexión simple oblicua que actúa según la línea de fuerzas m, 
de acuerdo con los datos indicados en la tabla 6.1: 
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Figura 6.1 

 
PN C  Mf 

Nº º kN cm 

18 60 400 
 

Tabla 6.1 

 
Se solicita: 
 
1. Ubicar la posición del eje neutro n. 

2. Determinar las tensiones normales máximas de tracción zmáx(2) y compresión zmáx(1). 
3. Determinar mediante la circunferencia de Mohr: 

3.1. La posición del eje neutro 

3.2. Con los valores obtenidos, calcular zmáx(1) y zmáx(2) y trazar el diagrama de tensiones. 
4. Realizar un cuadro comparativo de valores 
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Ejercicio Nº 6- Resolución 
 

1. Ubicación del eje neutro n 

 

De la tabla 6.2 de perfiles, para el perfil Nº 18 se tiene (ver figura 6.2): 
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Figura 6.2 

 
El eje neutro n es conjugado de inercia de la línea de fuerzas m. Puede determinarse su posición mediante la 
siguiente expresión: 
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Reemplazando valores: 
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Tabla 6.2: Perfiles C de canto redondo 

Fuente: DIN 1026, octubre 1963 
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2. Cálculo de las tensiones normales máximas de tracción zmáx(2) y compresión zmáx(1) 

 

Las componentes escalares del vector Mf  en valores absolutos serán: 
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Reemplazando valores: 
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Como el momento flexor de la barra Mf es positivo, ésta se deforma presentando una concavidad hacia arriba 

y, consecuentemente, el punto (1) está sometido a una tensión z de compresión y el (2) de tracción. Para 

calcular dichos valores se aplican las siguientes expresiones: 
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3. Aplicación de la circunferencia de Mohr 

 

En la figura 6.3 se muestra la circunferencia de Mohr 
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Datos: 
 

4 4114 60º 1350 PN C Nº 18y xGP J cm PB J cm= =  = = =   
 

Resultados: 
 

( )4
1 2140 3,25 6,35 82º 180º 60º 82º 38ºnE P J cm n cm n cm   = =  =  =  = − = − + =  

 

Figura 6.3 

 
Con los valores obtenidos de la circunferencia de Mohr, y siendo: 
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Se tiene: 
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4. Cuadro comparativo de valores 

 
En la tabla 6.3 se comparan los valores obtenidos: 
 

 Analíticamente Circunferencia 

de Mohr 

 - -81º  41’ -82º 

zmáx(1) kN / cm2
 -5,68 -5,72 

zmáx(2) kN / cm2
 11,22 11,17 

 
Tabla 6.3 


